
Gauß‐Markov‐Modell:   ݒ்ܲݒ ՜  ݉݅݊. 
 

 
 

 

Verbesserungsgleichung:
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C = Kovarianzmatrix, Q = Kofaktormatrix, 
P = Gewichtsmatrix 
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A = Koeffizientenmatrix, x = Unbekanntenvektor,  

l = Messelemente 
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Gewichtseinheitsvarianz 
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